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Цель дисциплины - изучение структуры, организацию построения, физические и математические принципы средств автоматики и их функционирования в морских информационных системах.
Основные задачи дисциплины: 
· дать студентам знания о различных аспектах построения и функционирования средств автоматики морских информационных систем различного назначения; 

· ознакомить студентов со спецификой основных функций и элементов автоматики в системах различного назначения; 

· информировать студентов о структуре и назначении современных систем автоматики информационных систем; 

· подготовить студентов к освоению методов проектирования систем различного назначения.

В результате освоения дисциплины студент должен:

Знать: 
· основные эксплуатационные и технические требования, предъявляемые к объектам морской техники, роль и место различных этапов создания морской техники в обеспечении этих требований, основные виды технологических процессов.

· Уметь:
· определять наиболее прогрессивные методы и способы изготовления объектов морской техники, пользоваться нормативной документацией и справочными материалами, понимать чертежи и схемы.
Владеть:
· формализации постановки задачи создания морской техники, разработки последовательности ее создания, оценки эффективности технологических процессов.
Темы:
1. Введение 

2. Динамические характеристики элементов и систем 

3. Математические модели линейных систем автоматического управления и их элементы 

4. Структурные схемы систем автоматического управления и их преобразование 

5. Устойчивость автоматических систем 

6. Типовые законы регулирования и типы регуляторов 

7. Методы оценки качества систем автоматического управления 

8. Основные элементы и устройства систем автоматического управления 

9. Разработка и эксплуатация систем автоматического управления 

10. Современные направления развития мехатроники 

11. Заключение 

